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(si) EswirdeinVerfahrenundelneSensoreinrichtungvor- '] 10 12 U 

qeschlagen zur Obertragung einer Geschwindigkeitsin- 
formation und zusatzlicher Informationen uber emen 
Obertragungskanal. Der Ubertragungstakt (A) wird hier- 
fur in Abhangigkeit der von der Sensoremrichtung (1) er- 
falSten Geschwindigkeit gewahlt. Die zusatzlichen Infor- 
mationen werden als Modulation des Ubertragungstakts 
ubertragen. 
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ner nutids einer ^e"!°'!«22xvSer Infomation iiber einen 5 tung abt^tbaren ^"J^JJ?^ ^ ^ Geschwindigkeitsmes- 
kcitsinformauon sowie ^"^^^ach MaBgabe eines vor- die von der i>^"='°^ ^^fl^ Die Codeinfonnadon 

KKSSnSSng .ur Durcb^hn^g eines sol- SeT™l„ ,^^en l^^^^^^f^^Z^ 
chenVerfahrens. Erfassung der Ge- lo genden Gegenstand angeordnet Beispielsweise konnen 

tfmmmmm 

Ukles ubertragen werden. der von der mil zusatzlicher Information moduUert isi. 

Um den OberUagungslakt in Abhangigkeil der von aer 
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Fine solche Sensoreinrichtung kann beispielsweise ak sensor (nichl daigesieUt) erfassi, digilalisiert und an den 

'^Kne vorzuesweise Verwendung eiaer solchcn Scnsorein- Es wird beispielhafi davon ausgegangen.daB der Digital- 

''?rer^?dun^iSverf^^ weik zwei Hanken des t)bertragungstakles A uberlragen. 

tung^r1)S£rnSc^^ wird nachfolgend in wie dies in Fig. 4 anhand der DatenubertragungsproU^koUe 

Zusammenhang mil AusfuhmngsbeispieUn anhand von Fi- B ''^•^J^^^;^'' Fig. 45 ist davon aus- 

^Tr"rrn:^tSb^K.uung 

.^g".. ^assung d. ^windigkei. eines Rades A^^^ — — 

'°T^7l^t^^^Z^g^inr^ 1 zurErfassungei- bestin^t is. In Fig. 4C dagegen davon ausge- 
nefS^n^re— rLeiner\^^^^^^^ .3 .^^.--^^^^^ 

^"i'iisoreinrichtung von Fig. 1 bzw. 2 zur Erfas- tibertragungstaktes besummt ist. Dies ^/Jeutet, d^ c^e Pe- 

sung^derUaearenBewegungeioerZahastange, ^^^1"^^ n"^ f " -^^^iTv^^ 

Fig. 4 ein zu den Fig. 1 bis 3 gehorendes Taktsignal im wie bei der Datenubertragung von Fig. 4B. Beide Vananlen 

''it^^^^tZ^^l^k.Mo^ " ^^t^^^irfhtgxnitFig.!^^^ 

tion v;^ DaienbSs zw^Lhen zwei Taktflankensignalen, und daB der Sensor 10 ein Hallsensor 1st, der das abwechselnde 

"i^ eSnm'g^^^^^ ErscheineaderZahne22undLucken24detelmert^^^^^^^ 

GesSwiXSinfonnation sowie zusatzlicher Daten bei dnes Hallsensors 10 kann jedoch auch em opUscher Sensor 
r^Mfj2nCes«^^^^^ " -f^t^^^^f^s^^^^^ 

''JnTentachfolgenden Figuren bezeichnen, sofem nichts tibertragungstaktsignal abl^^u das vo™E-ek^^ 

anderes^gegeben,gleicheBe^gszeichengleichcTeile:.t P-f^^^™ 

' In Kg lIsT^Smatisch eine Sensoreinrichtung 1 mit ei- 30 wechselad dunkle Striche 26 und belle Suiche 28 vorgese- 

nem SnsorTo mlt uber eine Zuleitung 12 nachgeschalteter hen sein. Im ubrigen entspncht die FunkUonsweise genau 

Flelctronik 14 cezeiEL Der Sensor 10 und die Elektronik 14 der oben dargesleUlen. . . „ 

kfn^ ti p ?^Sse a^ monoUthischer. integrierter ^ 'i-/^' ^ -d 3 ist die bereits im Zus^^^^ 

Schaltkreis reaUsiert sein. Der Sensor 10 kann ein optischer. Fig. 1 erlauterte Sensoreinrichtung 1 enieut dargesteUt Der 
^n mSsS Sil^ad^^^ Sensor sein. 35 dortige Sensor 10 dient jedoch m Ausfuhrungsbeispiel von 

NSlgend wird beispielhaft davon ausgegangen, daB Fig. 2 zur Abtastung eines opUschen Ojdes ^^^f^^--^ 

der Sensor 10 ein Hallsensor ist Die Sensoreinrichtung 1 dunklen und heUen Stnchen 26, 28, ^f^^^^^lfjS^^^^^ 

verfQgt iiber zwei Ausgangsklemmen 16, 18, die mit einem seite eines hnear bewegbaren Gegenslandes 20 aufgebracht 

' De'SorTol^eS^^^ - "^i Ausfuhningsbeispiel von Fig. 3 tastet der Sensor 10 

ein^SdSbLinSa^^'zugeLdnet. D^ Zahnrad20ist die Zahne 22 und Lucken 24 einer bewegbaren Zahnstange 

anseinemauBerenUmfangingleichmaBigenAbstandenmit 20 ab. , ^ ^ . p-- • i„„: 

Shnen 22 ve^ehen, zwischen denen jeweils eine Zahn- In Fig. 5 ist beispielhaft das Dalenformat fur erne logi- 

^k?M ang^rfnet is^ D^^^^ erfasst bei einer sche "0" und eine logische "l" dargesteUt, wie es zwischen 
DShbeweeuS di Z^ 20 das Vorbeilaufen der 45 zwei aufeinanderfolgenden Taktflanken F vorgegeben sein 

^^ll^ilSkJnT^er Zeitabstand zwischen zwei kann. Die logische "O" ist beispielsweise dadurch gekenn- 

aSSn^lrfolgenden Zahnen 22 bzw. Lucken ist ein direk- zcichnet, daB zwischen ZN.ei aufemanderfolgenden Takt- 

tctS^S!Z^h^&Sk.\i des Zahnrades 20. flanken F lediglich zu Begnn ^^i/^^^^ifp^" ^^^^^ 

Die Elektronik 14 wertet das Sensorsignal des Sensors 10 der dann eingenommene Pegel uber che restliche Penoden- 
auf Sie^efST^ zwecSIaBig daB dieses Sensorsignal ei- 50 dauer T beibehalten bleibt Die logische "1" -^ne^-f 

nem SchweUwertentscheider zugefUhrt wird, urn etwaige dadurch gekennzeichneu ^.^^^^-^^^^^^^^^^ f^^ 

Sioningen zu unterdrucken. Am Ausgang eines solchen. der innerhalb der Pen ode T ^^^^^^^j^^" '^^^^J" ? ^^^^ 

Einfachheit halber nicht dargestellten SchweUwertentschei- weiterer J^g^j^^^^'^^.^l^'^^'^P^^^^^ 

ders ist ein Signal abgreifbar. das genau dem Vori^eilaufen von F.g. 5 1st dies bei etwa 1/4 ^ de Fall^^^lbst^^^^^^^ 

der Zahne 22 und Lucken 24 des Zahnrades 20 entspncht. 55 sind andere Definiuonen von logisch 0 und logisch 1 

Dieses Signal ist in Fig. 4 mit dem Bezugszeichen A darge- ebenfalls mogUch. ■p,...nnrotnWnll welches an 

steUt.DiesesSignalAwirdalst)bertragungstaktfiirweitere F.g. 6 zeigt ein '"^^Jf f_ ^^.^^^^^^^^^ 

Informationen. die vom Sensor 10 bereitgestellt werden. den Ausgangsklemmen 16. 18 der ^J°3'^^^^""^/2^ 

o . Verfugung stehen kann, wenn der bewegbare Oegenstand zu 

Alsweiierelnfonnationen konnen beispielsweise Daten 60 nach einer detektierten .^i^'^^'^S' dT^^ 

Qber die Umgebungstemperatur des Sensors 10. dessen dreht bzw langsamer weuerbewegl wird. j^g^"^^^ 
Schallverhalten odefaber auch uber die Drehrichtung des 

bewegbaren Gegenstandes 20 oder andere zu delektierende tenubertragung 1st durch ^"^^^^^'''f °"f '^nal ^^^^ 

Grofifniibertragen werden.DerEinfachheithalberistnach- durch Synchronisat.onsb.ts i»YNC-l besux^t Nach den 

folgend davon ausgegangen, daB die zusaizliche Informa- 65 Synchronisauonsb.ts folgen eine benoUgte Zahl Datcnbils, 

don, Sfe an das Steuefgei S geUefert werden soU. die Urn- die evtl. von Fehlet^chujzb.ts gefolgt sind. f^^^-^^ 

gebungstemperatur t des SenLs 10 ist. Diese Umgebungs- Bits werden in Abhang.gke.t der ''^^ ^ sTeTc^^^^^ 

temperatur S wird beispielsweise von einem Temperatur- 1 erfassten Geschwind.gke.t VI bzw. V2 des bewegbaren 
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sorcinrichtung zur Ve^8"°8gg«^ erscheinen die ein- 

Fig. 6 leichtzu ° Jr^rfiigung gesteUt werden. 

der die -nzelnen DaUnbUS ^J^^^^^^ ^ewegten 

Sl^nstr 2rw^ "^S'steueU einfache. 

.war imZusainmenh^g ™t n^^^ 
stangebzw.em^d^sbew|b^^ 

der Zahne denkbar. 

Bezugszeichenliste 

1 Sensoreinrichlung 20 
10 Sensor 

12 Verbindungsleitung 

14Elektronik 

16 Ausgangsklemme 

18 Ausgangsklemme i 

20Scheibe;Rad 

22Zahn 

24 Zahnlucke 

26 Strich, Balken 

28 Lucke ; 
S Steuargeral 
ACodesignal 
B Datenbitfolge 

C Datenbitfolge 

tZeit 

T Periode 

FFlanke 

VI Geschwindigkeit 
V2 Geschwindigkeit 
d Umgebungstemperatur 

Patentanspriiche 



gebenen Dbertragungstakles ^^^'J^^'^J;^^^.. 
Ldmet. daB der tJbertragungstakl (A Abhang^^ 

zeichnet. daB die SensoreimichUml (1) emOT K™" 
^) lugeoidnet ist, und daB d.r <*S«'^^™j,^^ 

f CSTnach d»„> der Msp^-e 1 ".b 3^^ 
durch gekenn^ichna. daB der 0=e=f '^'f;" 



'r^rfirSl™ d« Anspj«ch. 1 bis 7 da^ 

, g^^des (2.) - ^^^ZZ'SLl. 
schwindigkeit (VI JT^^ Ausgangsklen^^ 



gnetischeroderindukUverSemor (10)ist 

12 Sensoreinrichlung nach Anspn^^=h 10 od^ 

odM' Zahnradem. 
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Abstract (Basic) : EP 943920 A2 

NOVELTY - The method uses a transmitting device to detect teeth and 
gaps in the moving object which are processed electronically. The 
transmission pulse frequency is selected as a function of the speed 
detected by the sensor. The output pulse train transmitted is modulated 
by the sensor output. Additional data is transmitted as modulation of 
the transmission frequency. 

USE - For rotating or linear movement. Additional information such 
as temperature or the direction of movement can be transmitted as well 
as the sensor output. 

ADVANTAGE - Reduces signal interference. 

DESCRIPTION OF DRAWING (S) - The figure shows an arrangement for 
obtaining the speed of a wheel. 
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